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Prefacio

Introduccion

Gracias por elegir el producto RTK de Shanghai AllyNav Technology Co., Ltd. para
obtener mas informacidon sobre el RTK inteligente u otros productos nuestros, visite

nuestro sitio web oficial www.allynav.com.

Este manual presenta el producto RTK y su software operativo asociado, y
proporciona detalles sobre como configurarlo, conectarlo y utilizarlo. Si encuentra alguna
discrepancia entre los iconos e imagenes de este manual y el producto real, consulte el
producto real. Para garantizar un uso dptimo de nuestro producto RTK, le recomendamos

leer este manual detenidamente antes de utilizar el dispositivo.
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Perfil de la Empresa

Shanghai AllyNav Technology Co., Ltd. es una empresa de alta tecnologia
especializada en investigacidn y desarrollo, produccidn, ventas y servicio. Basandonos en
la tecnologia de navegacidon por satélite GNSS, nos comprometemos a expandir las
aplicaciones de GNSS y a ofrecer a nuestros clientes soluciones integrales y diversas de
navegacion y posicionamiento de alta precisidon. AllyNav sigue de cerca las tendencias
globales de desarrollo de los cuatro principales sistemas de navegacién por satélite,
implementando aplicaciones de alta precisidén en diversas industrias. Nos esforzamos por
satisfacer las diversas necesidades de diversos sectores. Nuestros productos se aplican en
agricultura de precisién, transporte inteligente, informacidon geografica, topografia y

cartografia, entre otros.

Nuestro equipo ha sido reconocido con numerosos premios nacionales, provinciales
y ministeriales por su contribucion al progreso cientifico y tecnolégico, con mas de 10 afios
de experiencia en investigacion y desarrollo de navegacién por satélite, aplicaciones
industriales, promocidn de productos y servicio técnico. Nuestros principales productos y
servicios incluyen placas GNSS de alta precisién, receptores GNSS de alta precision,
dispositivos de transmision de datos inaldmbricos, productos de navegacién integrados,
sistemas de monitoreo de deformacion, sistemas de conduccién auténoma, navegacion

inteligente, control de variables, soluciones y desarrollo de software relacionado.
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Aviso Legal

Este documento proporciona informacion sobre los productos de Shanghai AllyNav
Technology Co., Ltd. No otorga ninguna licencia ni derecho bajo ninguna patente, marca
registrada, derecho de autor u otro derecho de propiedad intelectual de la Compaiiia ni de

terceros, ya sea implicitamente, por impedimento legal o de cualquier otra forma.

Salvo las responsabilidades estipuladas en los términos y condiciones generales de
venta de los productos de la Compaiiia, esta no asume ninguna otra responsabilidad. La
Compaiiia tampoco otorga garantias expresas o implicitas con respecto a la venta o el uso
de sus productos, incluyendo la idoneidad para un fin especifico, la comerciabilidad o la no
infraccidon de ninguna patente, derecho de autor u otro derecho de propiedad intelectual.
La Compaiiia se reserva el derecho de modificar las especificaciones y descripciones de los

productos en cualquier momento sin previo aviso.

Copyright © 2015-2025, Shanghai AllyNav Technology Co., Ltd. Todos los derechos

reservados.
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Aviso al Usuario

Antes de usar este producto, lea atentamente todo el material de usuario
proporcionado para asegurarse de comprender su uso y conocer todas las precauciones

de seguridad.

Al instalar el equipo de la estacidn base, asegurese de que el receptor y los demas
componentes estén debidamente impermeabilizados para un funcionamiento
prolongado. La antena de la estacidn base debe colocarse en un entorno exterior

durante el funcionamiento o las pruebas.

No conecte ni desconecte ningun cable, incluidos los cables de la antena de la estacién

base o del puerto serie, mientras el dispositivo esté encendido.

Conecte el dispositivo siguiendo estrictamente el manual. Sujete firmemente el
conector e introduzcalo y retirelo con cuidado al conectar o desconectar los cables.

Evite tirar, forzar o torcer los cables, ya que esto podria dafiar las clavijas.

Al alimentar el producto (sistema), respete los requisitos de alimentacién del

dispositivo (el voltaje de la fuente de alimentacion debe ser de 9 a 36 V).

El transmisor de radio de la estacién base puede generar calor durante el
funcionamiento. Evite quemaduras y garantice una ventilacion adecuada eliminando o

reduciendo la cobertura innecesaria sobre la superficie de la radio.

Al utilizar el transmisor de radio durante un periodo prolongado, mantenga una

distancia minima de 2 metros de la antena transmisora para evitar la radiacion.

Los usuarios deben aplicar medidas de proteccion contra rayos adecuadas para evitar

la caida de rayos al instalar la antena en exteriores.

No utilice cables danados. Reemplace los cables dafiados de inmediato por otros

nuevos para evitar dafos y garantizar un rendimiento éptimo.
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» La garantia no cubre los dafios al dispositivo causados por fuerza mayor (rayos, alto

voltaje, impacto).

» No desmonte el producto. De lo contrario, la garantia quedara anulada.

Caracteristicas del Producto

Funcionamiento eficiente

Sin procedimientos de calibracién complejos como rotacion o nivelacion.

Simplemente sostenga el dispositivo, mantenga la parte inferior del jalén de
medicion fija y muévalo suavemente hacia adelante y hacia atrds en una sola
direccién durante aproximadamente 1 o 2 segundos para inicializar la unidad de

medicidn inercial interna y compensar la inclinacién.

No es necesario verificar la burbuja para inclinaciones de hasta 60° (se recomienda

operar dentro de un rango de inclinaciéon de 30° para una precisién éptima).
Mejora de al menos un 20 % en la eficiencia de la topografia.
Mejora de al menos un 20 % en la eficiencia del replanteo.

Reduccion significativa de la fatiga del operador.

Alta precision constante.

El receptor, integrado con una unidad de medicion inercial, garantiza una
compensacion de inclinacidon en tiempo real y sin interferencias, sin verse afectado

por campos magnéticos ni estructuras metalicas circundantes.
Precision de 2,5 cm en la compensacion de inclinacién.

Avisos de desplazamiento de la estacidn base para evitar errores del operador.
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1. Descripcion del producto

1.1 Botones e indicadores del R26

A7 ALLYNAV

Bhwa ()

Botén de funcidn: Mantenga pulsados simultdneamente el botén de
funcién y el botén de encendido durante 3 segundos para

restablecer la configuracion de fabrica.

LED de la grabadora: Rojo, parpadea cuando el modo de registro

estatico esta activado; de lo contrario, esta apagado.

Indicador de satélite: Rojo, parpadea cuando se reciben sefiales de

satélite; de lo contrario, estd apagado.

LED diferencial: Rojo, parpadea una vez por segundo cuando la radio
o el médulo 4G recibe o transmite datos. No parpadea cuando no se

reciben ni transmiten datos diferenciales.

LED de encendido: luz tricolor. El azul permanece encendido
durante la carga; el verde permanece encendido cuando la carga

estd completa; el rojo permanece encendido durante el
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funcionamiento; el rojo parpadea cuando el nivel de bateria es

inferior al 10 %.

Botén de encendido: Manténgalo pulsado durante 3 segundos para
encenderlo. Para apagarlo, manténgalo pulsado durante 3 segundos
C) y recibird una confirmacién por voz. Suelte el botén y presidnelo
brevemente para apagarlo; o manténgalo pulsado durante 3

segundos para acceder al modo de autoprueba.

1.2 Boton panel descripcion del R26
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Tapo6n antipolvo

Conector tipo Cy ranura para tarjeta SIM.

Conector de antena de radio UHF.
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2. Flujo de trabajo de topografia RTK

2.1 Configuracion del dispositivo

2.1.1 Configuracion de la estacion base

Coloque un tripode sobre un punto conocido o desconocido. Monte el
receptor de la estacion base en la varilla de extensién del tripode o en su
base. Para puntos conocidos, se requiere una base (adquirida por

separado) para centrar y nivelar.

A continuacion, se muestra una configuracion de estacion base con radio

interna y antena de latigo:

L) D
/ﬁ
n

H‘“""*—.._HH
T
A

~
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1. Receptor 4. Tripode
2. Varilla de extensién de 25 cm 5. Antena de latigo

3. Placa de extension

A continuacidn, se muestra una configuracidn de estacidn base con radio

interna y antena de varilla:

1. Receptor 4. Tripode
2. Varilla de extension de 25 CM 5. Antena de varilla

3. Placa de extension

Nota: Tanto la antena de varilla como la de latigo estan conectadas al

puerto RADIO del receptor.
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de la estacion base:

1. Antena de latigo

2. Soporte para antena de radio

3. Extension para antena de radio
4. Placa de aluminio

5. Tripode

A continuacion, se muestra una configuracion de antena de radio externa

6. Radio

7. Cable de alimentacién + cable
de datos = Cable combinado

8. Bateria

9. Receptor

10. Extension de 25 cm
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2.1.2 Configuracion del rover

Monte el soporte del registrador de datos en el jaldn. Fije el registrador de

datos al soporte y el receptor al jalon.
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2.2 Cémo usar Allypad

2.2.1 Crear/abrir un proyecto

Haga clic en Proyecto - Gestién de proyectos - Nuevo. Introduzca la
informacién relevante del proyecto y los pardmetros del sistema de
coordenadas. Seleccione el sistema de coordenadas y modifique el

meridiano central. Haga clic en Aceptar para crear un nuevo proyecto.

S - Coordinate System
Tyr2 Basic Informat Parameters
8, 4
r_ ‘ = R Project Path ram Storage/AlyNavSurvey/Project >
| oo
. iy
Project Localization  Calibrate Point Eroject Name 20240509 X
Manager
W Operator nput
P Crw—
T TE 2 E Notes Input
h =
Coordinate Points Code Library Date Created 024-05-09 10:37:1
System Database Manager
l G\‘ @ Use Last Project Coordinate System C()
Export Data Software About
Settings Software
® P
”?/ -~
Import Data Offset Point  Grid to Ground
Correction
@ _|_
X6
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2.2.2 Conectar al dispositivo

—
L4
L

Re-Positioning

Haga clic en Dispositivo - Configuracion de comunicacién. Para la conexién

inicial, pulse el espacio en blanco debajo de Parametros del dispositivo. El

software buscard automaticamente dispositivos Bluetooth. Seleccione el

numero de serie del dispositivo RTK correcto y pulse Conectar.

Inspection
Accuracy

o

Device
Settings

Device
Information

Device Manufacturer

Model Type

Connection Type

* 1412900310

AllyNav

RTK(R23/R26)

Bluetooth

1230404843

1121112094

1230700334

1121112095

1122039316

LE WF-C500

1220502693

AUT

LAPTOP-OHPPYM9U

2.2.3 Configurar los modos de estacion base y movil

1. Base - modo de radio interna

EC:C5:7F:67:B6:28

14:13:33:02.3E:F6

Vaya al Modo Base, seleccione Radio interna y configure la frecuencia del

canal y otros ajustes relevantes.
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=
- _—
Tyr2 ety
=
- = P Diff Format:RTCM32 Cut-Off Angle:5 | e 5
L /N Base Startup Mode Single Point Frequency 464.0125
Communicatio Rover Base
n
=== Codls — Datalink internal Radio
/ | \ : B :
Channel:5 Frequency:464.0125
Static Inspection Device

Protocol:Unkown
Accuracy Information

)
|

Re-Positioning Device
Settings

2. Rover - modo radio

Vaya al Modo Rover, seleccione Radio Interna y configure la frecuencia del

canal y otros ajustes relevantes.

Tyr 2 | =
. ? =" Cut-Off Angle .
L) M —
Communicatio Rover Base ;
4 Datalink Internal Radio >
e @S = Channel:5 Frequency:464.0125
f i \ ‘ B Protocol:Unkown
Static Inspection Device v
Accuracy IFformation Base Coordinates Change Alert ()
E— ——}
A o
-
Re-Positioning Device
Settings
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necesarios.

3. Rover - inicio de sesion en CORS

b — . —
— eneral Parameters " —
- — - m—
Cut-Off Angle 5 Cut-Off Angle 5 >
atalink Settings
Datalink Phone Internet Datalink Phone Internet >
Connecting Mode:NTRIP Co
IP:14014321242  Server Port:8002 [J3F Mountpoint ) \/ >
User:uhjns066 Password:****xx Uset
AFXJ
Get viour et
RTCM32 GNSS2
Mountpoint AFXJ Mout xXJ 2
RTCM32 GRC4
X Di
RTCM32 GRECJ2
’ Start RTCM32 GRECJ S1
- 7
Auto Connect to Network O Auto Connect to Network

Base Coordinates Change Alert(VRS A,@
excluded) =

2.2.4 Configuracion de parametros

1. Localizacion

transformacion.

Base C i e
t 1 t success 1
exclud Get Mountpoint successfully

50

Pagina

Vaya al modo Rover, seleccione Red de grabador de datos o Red de
receptor y, a continuacion, acceda a la configuracion del enlace de datos.

Introduzca la direccién IP, el puerto, el nombre de usuario y la contraseia

Vaya a Localizacion y pulse "Anadir". Seleccione el punto de control
introducido para las coordenadas conocidas y el punto de captura para las

coordenadas GNSS. Pulse "Calcular" para obtener los pardmetros de

18
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- . ) ; R e 15397 HRMS:0.000 VRMS:0.000
r ? ¥ Lt B:33°20'49.712'N N:-87702.679
. /N Longitude L:35%1524.039°E E:-362370.160
Project Localization ~ Calibrate Point Altitude H:54.060 Elev:32.207
Manager 15304 HRMS:0.000 VRMS:0.000
§ KriGwin Paint Coordinati v [# B33°2049672N N:-87703.757
CI— L:35°15'23.707"E E:-362378.830
3 2 Jrses) Northing H:53.816 Elev:32.056
h = Easting
Coordinate Points Code Library Elevation
System Database Manager

&

Export Data Software
Settings Software

¥ [ [

Import Data Offset Point  Grid to Ground
Correction

+

2. Calibrar punto

>
(7
)
(=
=

Calibration parameters applied to all o
projects

4

Realice la calibracion del punto si la estacién base se mueve o se apagay

reinicia.

Name oGt t Coordinat ‘c @

Name 15307
inat 4
: » L‘ Base ID 2
Northing Latitude 33°20'49712'N
Easting : Longitude 35%1524.039°E
Elevation Altitude 54.060
rinates ® [£  Known Point Coordinatt s ®
Latitude Name 15305
Longitude ) Northing -87704.442
Altitude Easting 362377934
Elevation 32.032
Use Horizontal Control d)
Adjust Time 2024-05-09 10:39:46
Use Vertical Control - @) North Offset 2046
East Offset 9203
Height Offset -100.095
Calibration parameters applied to all O
projects
Recalibrate When Base Position
Changes ()
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2.2.5 Trabajo de topografia

1. Levantamiento de puntos

Seleccione "Levantamiento - Levantamiento de puntos" para acceder a la
interfaz de levantamiento de puntos. Introduzca el nombre del punto, la
altura de la mira y demas informacion necesaria. Centre la mira y presione
para registrar el punto. Consulte los puntos recopilados en la base de

datos de coordenadas.

N:-3363066.273 . H:100.611
E:-4902217.607 Base distance:None
Tilt Angle:0°00'00.000" Altitude:-2.320

Name r Y

7/ 15307 Smooth Point  T:2024-05-08 10:02:59.000

N:-87702.679 Elev:32.207
E:-362370.160 Code:n
7/ 15306 Smooth Point  T:2024-05-08 09:52:57.000
N:-87705.802 Elev:32.462
E:-362378.732 Code:esé
15305 Smooth Point  T:2024-05-08 09:52:52.000
@ N:-87704.442 Elev:32.032
E:-362377934 Code:esé
@ X /15304 Smooth Point  T:2024-05-08 09:52:47.000
N:-87703.757 Elev:32.056
/9 E:-362378.830 Code:esé
- 7 15303 Smooth Point  T:2024-05-08 09:52:31.000
., N:-87703.595 Elev:31.963
E:-362378.782 Code:khayme-ter
O& 7/ 15302 Smooth Point  T:2024-05-08 09:52:17.000
N:-87700.867 Elev:32.592

E:-362381.475

7 15301 Smooth Point
N:-87707.247
E:-362379.357

715300 Smooth Point

2. Levantamiento de inclinacion

Code:khayme-ter

T:2024-05-08 09:51:16,000
Elev:32.961
Code:esl4

T:2024-05-08 09:51:01.000

En la interfaz de Levantamiento de Puntos, active la funcidon de
Levantamiento de Inclinacién. Siga las instrucciones para calibrar vy
configurar la altura de la antena, que puede ajustarse en cualquier

momento.

Inicie el levantamiento de puntos cuando se muestre "INS Listo".
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N:-3363066.398 H:101.268 N:3339772775 H:-77.449 N:3339772.819 H:-77436
E:-4902218.943 Base distance:None | E:7800168161 Base distance:1862.648 E:7800168.238 Base distance;1862.830
Tilt Angle:0°00'00.000" Altitude:-1.662 Tilt Angle:1°11'03.144" Altitude:13.812 Tilt Angle:2°55'07.754" Altitude:13.825

Tilt Measurement Initialization

05 B Shake the receiver back and O
= . forth to complete initialization =
@ ¢ @
A d A
P
» 57 Ready
i

2|

4
L L)
ea OB £

(A &
, ek

1 BB ia BB

8]

3. Replanteo

Seleccione Levantamiento - Replanteo. Importe puntos de replanteo

agregandolos o seleccionandolos de la base de datos.

= Point (R [ ] TUNTL k
AUTON... HOO10 Coordinates : Preview Mg AUTON... H0008 B M
Agel V.0.014 27 69% Agel 0.013  27/4C 0%
20230331 Name Forward:494058.417 Target Azimuth 406
- To Left:76842.677 Slope(%):0.000
o o 715307 ToStake Distance:5598054.619m  Distance(3D):499998.516 Distance:499998.516
— Ba-r ~ N:-87702.679 Elev:32.207 t ToNorth <mmTowest 4 Fil
Point Survey  Detail Survey  Control Point E:-362370.160 Code:n 0.984m 499998.51 1.897m
Survey ' - "
b
o CAD). 4 Demonstration Moae
- .r’ N ¢ -
Point Stakeout CAD Stakeout Line Stakeout
ok &
"a l“‘\' / \
DSM Stakeout Stake Road Electric Lines SN
Survey : - iz=gp m
& .8
7 Q &
y L2350 (B \
L2222 ¥ A
Polyline Survey Polygon Survey it LS
=3
Q Q
g2 z; B Q e
AR tree Electric Towers . P T J,
Stakeout Q 2k T -

Name base4 X Code

Target:1 T; 1.6m

Pagina 21



A

ALLYNAV AllyNav R26 Manual del Usuario

2.2.6 Exportar datos

Seleccione los formatos de datos que desee exportar (se permiten varias
selecciones) como se muestra en la figura. Seleccione la ubicacion de
exportacion e introduzca el nombre del archivo deseado. Haga clic en
"Exportar" para completar la exportacién. Si selecciona varios formatos,

los archivos exportados se guardaran en una sola carpeta.

Export Path jram Storage/AllyNavSurvey/Export

File Name Project Name +

Geodetic Coordinates Format(txt)

Point Name Latitude Longitude Altitude Code

Distance Unit Meter >

Lat/Lon Format dd°mm'ss.ssss” >
Enable
Enable

Start Time

End Time
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2.3 Cémo operar el WEBUI

2.3.1 Inicio y cierre de sesion

Conecta tu dispositivo al WiFi del receptor. La contrasefia predeterminada
es 12345678. Ingresa la direccion IP (192.168.1.1) en un navegador web
de tu dispositivo para acceder a la pagina de inicio de sesidn del sistema

de configuracidn del receptor GNSS.

Usuario: admin Contrasefia: password

GNSS Receiver Configuratio
v ' n System

Username login

2.3.2 Gestion del receptor

Informacion del receptor

Selecciona “Receiver Information” para mostrar la informacién sobre los
parametros de hardware del receptor conectado. La interfaz se muestra a

continuacion:
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& Receiverman... Information Login settings X
m —
Equipment type: R26 PN: 313108117061617
Firmware update Control broad firmware version: V102.2.6 SN: 1412900308
Battery level: 79 Data storage: Available 29.71G / Total 29.71G
&  Status
GNSS module
> Configuration
Equipment type: UM980 Version: 7923
Data download
Radio
8 Other s ; ;
L4 Radio Firmware Version: A034.02.02 Transmitting channel: 0
Protocol: null Receiving channel: 0
Login settings
IMU

IMU firmware version: 220103

Factory reset Reboot GNSS module Shutdown receiver

1) Al iniciar sesidén, esta pagina muestra por defecto la “Informacion del

receptor”, incluyendo informacién sobre el receptor conectado y detalles del

modulo.
2) Lainformacion del receptor incluye:

e Tipo de dispositivo, SN, PN, version de firmware de la placa base,
almacenamiento de datos, nivel de bateria, version de firmware de la placa

principal, versién de firmware de radio y versién de firmware del IMU.

e Operaciones: Se pueden realizar los siguientes cuatro tipos de operaciones

en el receptor.
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Reiniciar receptor: aparece un aviso “éReiniciar receptor?”. Haz clic en

“OK” para reiniciar. Se mostrard “Reinicio exitoso” o “Reinicio fallido” para
indicar si el reinicio fue exitoso o no. Haz clic en “Cancelar” para cerrar el

aviso sin reiniciar.
Restablecimiento de fabrica: borra todos los parametros configurados.

Reinicio de la placa GNSS: reinicia la placa de posicionamiento, vuelve a

recibir sefiales satelitales y recopila datos de posicionamiento.

Apagar receptor: apaga el equipo.

Actualizacion de firmware

Actualiza el firmware incluyendo la placa principal, el GNSS, la radio y el IMU

SN: 1412000308 P > English v

€ Receiver man nformation gin setting: Firmware update

GNSS module firmware upgrade

Information
No e slcedye
Fimware update
_ Control broad firmware upgrade
g , 1 Upgrade
% (Configuraion Radio firmware upgrade
N e slected yet
@ Data download
IMU firmware upgrade
38 other No file sefected yet! =3

Login settings
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Seleccionar archivo: Haz clic en “Upload” para abrir una ventana emergente y

seleccionar archivos locales. No existen restricciones sobre el tipo de archivo.

Nota: El tamafio del archivo no debe exceder los 2 MB. Si el archivo es mayor a 2

MB, se mostrara un mensaje solicitando seleccionar un archivo mas pequefio.
Después de seleccionar un archivo, el nombre del archivo se mostrara en la pantalla.

Actualizacion de firmware: Haz clic en “Firmware Update” para comenzar el

proceso de actualizacion. La pagina mostrara un indicador de carga.
Al finalizar, aparecerd un mensaje emergente indicando si la actualizacién fue

exitosa o no.

2.3.3 Estado del receptor

Informacion de posicion

Haz clic en [geljidle]g] en la barra de menu para acceder a esta pagina, la cual
muestra la latitud y longitud del receptor, la elevacién, el nimero de

satélites, la hora UTC y mas.

La interfaz se muestra a continuacion:
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SN: 1412000308 @B < English v

&  Receiver man

Information

Fimware update

o Stalus

Satelltes.

»#  Configurstion

@  Data download

88 Other

Log settings

L= |

formation in setting Firmwace update Position

Longitude:121.307022"
Latitude 31.162334*

Geodetic height 45 0562m

differential state Single point positioning
Number of Sat 28

PDOP:1

HDOP 06

HRMS 1 5801

VRMS 2 299

UTC time:2024-05-10 00:53:17

4G network status break

Informacion satelital

Haga clic en SEICIIEEE para acceder a esta pagina, que muestra una lista
de todos los satélites rastreados por el receptor, un grafico celeste del
satélite y la relacién sefial-ruido de los satélites. La lista de satélites se

muestra a continuacion:

&  Receiver man

Infarmation

Firmware update

o St

Postion

% Configuration

@  Dats downkad

8 Oter

Login settngs

Siypiot SNR

BDS 30 3; 235 42 3z 40
50S 1 1 3 3
B0S 7 (] an 3% 4 "
30S 1 6 §
BDS 16 48 198 4 5 31
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2.3.4 Configuracion del receptor

Modo de trabajo

Establece el modo de trabajo del receptor. Actualmente se admiten

configuraciones de estacién base y rover.

Configura el receptor en modo estacidn base. Configura la ubicacion del

receptor (ingresandola manualmente o recibiendo la posicién).

Configura los ajustes del enlace de datos, incluyendo la correccién del
formato de datos, el enlace de datos y el protocolo de transmisién (TCP y

Ntrip son compatibles).

Haz clic en SERENREVERSNLIilI[Eilelsl después de la configuracion.

Estacion base: coordenadas fijas; modo radio.

SN: 1412000308 P > English v

€  Recever man information i settin BRI Posit > Working mode
Boot made
Information
Fimware update
2 Stalus

Position

Satellites
Data link configuration

¥  Configuration Differential type RTCM32
Antenna settings

D
Radic el
Working mode
dio frequency

Sat_settings

20280
[ Data download
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Rover: modo radio

€5  Receiver man.

Information
Firmware update
© Status
Position
Satelites
¢ Configuration
Antenna settings
Working mode
Sat settings

Data download

SN: 1412900308 =g English v/
©ormation ogin settings Fitmware update Position Satellites Working mode

Working mode selection

Working mode Rover
Data link configuration

Data link Radi
* Radio channel 1

Radio frequency

Radio module 2028D
* Radio agreement css
Limit

Limited PDOP 3

Limit differential age 20

Rover: modo de enlace de red

SN: 1412900308

English v

®  Receiver man

Information

Firmware update

o  Status

Position

Satelites

¥ Configuration

Antenna seftings

Sat settings

@  Data download

g cilkdoste =

nformation *  Login settings Firmware update x  Positio satellites Working mode

Working mode selection

Working mode: Rover

Data link configuration

Data fink Receiver network

Protocol NTRIP
Server IP
Port:
Usemame
Password:
Mount point
Limit

Limited PDOP 3
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Estatico: Modo de trabajo

SN: 1412900308 E < English v

©  Rocowver man ormation Loigin séttin Fimare Up " Satellite Working mode

Information Working mode selection

Working mode

Firmware update

Static Measurement Configuration
® Status

File name.

Position

Satelites

¥  Configuration

Antenna settings

Working mode

Sat. settings

[  Data download

Configuracion de altura de antena

Haz clic en MQIEREGES para acceder a esta pagina, donde puedes

configurar el método de medicidn de la antena e ingresar la altura de la

antena.

La plataforma calculara automaticamente la altura del centro de fase de

la antena.

Haz clic en M para guardar la configuracion.
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SN: 1412000308 @B =< English v/

€& Roceiver man nformation *  Loginsettings x  Firmware update x  Posi x stellites x  Working mode Antenna settings
Information Antenna settings
Fimware update

®» Status
.023m

0.023m
0.056m
0

0.070m

Position

Satellites
Height of APC om

¥ Configuration

Antenna sefttings

Working mode
Sal seftings

@ Data downkoad

Configuracion de satélites

Haz clic en Sat. Settings en la barra de menu para acceder a esta pagina,
donde puedes habilitar o deshabilitar satélites y establecer el angulo de

corte de los satélites.

Haz clic en Save para guardar tu configuracion.

SN: 1412000308 §SF =< English

®  Receiver man formation P g Position atelit Working inde Ankeisna setioi Sat. settings

Information

Fimware update

BEIDOU Disabled
o  Status c L
GLONASS © Enabi Disabled
Position
GPS © Enabie Disabled
Satelites GALILEO © Enabl Disabled
Qzss © Enable Disabled
%  Configuration
SBAS Enable © Disabled
e

Working mode

Sat_ seftings

[ Data downkoad

[ =
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2.3.5 Descarga de datos

Descarga datos estaticos desde el receptor.

—
: =
SN: 1412900308 | oo ]

Information Login settings Firmware update Position Satellites *  Workingmode *  Antenna settings Sat. settings *  Data download
Information

Static data download:
Firmware update
W File name File size

2 Status

Position
> Configuration

Antenna settings

Working mode

Sat. settings

Data download

88 Other

2.3.6 Configuracion de idioma

Haz clic en el icono de bandera en la WebUI. Selecciona el pais deseado
para cambiar el idioma de la interfaz. El idioma mostrado por el receptor

y las indicaciones de voz se actualizaran en consecuencia.

Actualmente se admiten cinco idiomas para las indicaciones de voz (chino,

inglés, ruso, turco y espafiol).
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3. Actualizacion de firmware

Si se requiere una actualizacion de firmware para el receptor, esta puede realizarse ya

sea a través de la WEBUI o utilizando un cable de datos.

4. Funciones avanzadas

Las funciones avanzadas incluyen una advertencia de desplazamiento de la estaciéon
base. Recomendamos familiarizarse con las funciones bdsicas antes de operar el

dispositivo, o bien operar el dispositivo bajo la guia de un profesional.

4.1 Advertencia de desplazamiento de la estacion base

Si la estacidn base se inclina o se mueve por impacto, AllyPad alertard al usuario
gue las coordenadas de la estacion base han cambiado. Las coordenadas que se
recopilen después de un desplazamiento de la estacion base seran inexactas.
Apague y encienda la estacidn base y corrija su posicion antes de continuar con el

trabajo.
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