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Prefacio

Introduccion

Gracias por elegir el producto RTK de Shanghai AllyNav Technology Co., Ltd. para
obtener mds informacién sobre el RTK inteligente u otros productos nuestros, visite

nuestro sitio web oficial www.allynav.com.

Este manual presenta el producto RTK y su software operativo asociado, y
proporciona detalles sobre cdmo configurarlo, conectarlo y utilizarlo. Si encuentra alguna
discrepancia entre los iconos e imagenes de este manual y el producto real, consulte el
producto real. Para garantizar un uso éptimo de nuestro producto RTK, le recomendamos

leer este manual detenidamente antes de utilizar el dispositivo.

Pagina 2



F\4

ALLYNAV AllyNav R90 Manual del Usuario

Perfil de la Empresa

Shanghai AllyNav Technology Co., Ltd. es una empresa de alta tecnologia
especializada en investigacidn y desarrollo, produccidn, ventas y servicio. Basandonos en
la tecnologia de navegacidon por satélite GNSS, nos comprometemos a expandir las
aplicaciones de GNSS y a ofrecer a nuestros clientes soluciones integrales y diversas de
navegacion y posicionamiento de alta precisidon. AllyNav sigue de cerca las tendencias
globales de desarrollo de los cuatro principales sistemas de navegacién por satélite,
implementando aplicaciones de alta precisidén en diversas industrias. Nos esforzamos por
satisfacer las diversas necesidades de diversos sectores. Nuestros productos se aplican en
agricultura de precisién, transporte inteligente, informacidon geografica, topografia y

cartografia, entre otros.

Nuestro equipo ha sido reconocido con numerosos premios nacionales, provinciales
y ministeriales por su contribucion al progreso cientifico y tecnolégico, con mas de 10 afios
de experiencia en investigacion y desarrollo de navegacién por satélite, aplicaciones
industriales, promocidn de productos y servicio técnico. Nuestros principales productos y
servicios incluyen placas GNSS de alta precisién, receptores GNSS de alta precision,
dispositivos de transmision de datos inaldmbricos, productos de navegacién integrados,
sistemas de monitoreo de deformacion, sistemas de conduccién auténoma, navegacion

inteligente, control de variables, soluciones y desarrollo de software relacionado.
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Aviso Legal

Este documento proporciona informacion sobre los productos de Shanghai AllyNav
Technology Co., Ltd. No otorga ninguna licencia ni derecho bajo ninguna patente, marca
registrada, derecho de autor u otro derecho de propiedad intelectual de la Compaiiia ni de

terceros, ya sea implicitamente, por impedimento legal o de cualquier otra forma.

Salvo las responsabilidades estipuladas en los términos y condiciones generales de
venta de los productos de la Compaiiia, esta no asume ninguna otra responsabilidad. La
Compaiiia tampoco otorga garantias expresas o implicitas con respecto a la venta o el uso
de sus productos, incluyendo la idoneidad para un fin especifico, la comerciabilidad o la no
infraccidon de ninguna patente, derecho de autor u otro derecho de propiedad intelectual.
La Compaiiia se reserva el derecho de modificar las especificaciones y descripciones de los

productos en cualquier momento sin previo aviso.

Copyright © 2015-2025, Shanghai AllyNav Technology Co., Ltd. Todos los derechos

reservados.
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Aviso al Usuario

Antes de usar este producto, lea atentamente todo el material de usuario
proporcionado para asegurarse de comprender su uso y conocer todas las precauciones

de seguridad.

No conecte ni desconecte ningln cable, incluidos los cables de la antena de la estacién

base o del puerto serie, mientras el dispositivo esté encendido.

Conecte el dispositivo siguiendo estrictamente el manual. Sujete firmemente el
conector e introduzcalo y retirelo con cuidado al conectar o desconectar los cables.

Evite tirar, forzar o torcer los cables, ya que esto podria dafiar las clavijas.

Al alimentar el producto (sistema), respete los requisitos de alimentacién del

dispositivo,

No utilice cables danados. Reemplace los cables dafiados de inmediato por otros

nuevos para evitar daios y garantizar un rendimiento éptimo.

La garantia no cubre los dafios al dispositivo causados por fuerza mayor (rayos, alto

voltaje, impacto).

No desmonte el producto. De lo contrario, la garantia quedara anulada.
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Caracteristicas del Producto

Funcionamiento eficiente
e Sistema operativo inteligente Linux, sistema estable, funciones potentes.

e WEBUI admite dispositivos méviles para conectar el dispositivo a través de WIFI
para un monitoreo conveniente de la informacion del dispositivo y la configuracién

del modo de trabajo.
e Admite la insercidn de tarjetas SIM externas para utilizar la red receptora.

e No es necesario verificar la burbuja para inclinaciones de hasta 120° (se recomienda

operar dentro de un rango de inclinacién de 60° para lograr una precision éptima).
e Lacdmara inferior admite vigilancia AR.
e El mddulo laser admite la funcién de medicion laser.
e Mejora de al menos un 40 % en la eficiencia de la topografia.
e Mejora de al menos un 40 % en la eficiencia del replanteo.
e Reducciodn significativa de la fatiga del operador.
Alta precision constante.

e El receptor, integrado con una unidad de medicién inercial, garantiza una
compensacion de inclinacién en tiempo real y sin interferencias, que no se ve

afectada por campos magnéticos o estructuras metdlicas circundantes.

e Precision de 2 cm. en compensacion de inclinacion (<60°).
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1. Descripcion del producto

1.1 Botones e indicadores del R90

LED de encendido: luz bicolor, la luz roja esta constantemente
encendida durante la carga; la luz verde estd constantemente
encendida cuando esta completamente cargado; y la luz roja esta

constantemente encendida durante el trabajo.

LED BL: Verde, la luz estd encendida constantemente cuando estd

conectado, de lo contrario estd apagada.

Indicador de satélite: Verde, parpadea cuando recibe sefales de

satélite; de lo contrario, esta apagado.

LED diferencial: Verde, parpadea una vez por segundo cuando se

transmite, recibe o almacena datos; de lo contrario, apagado.
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1.2 Botdn panel descripcion del R90

Interfaz USB : Carga y depuracion
Ranura para tarjeta SIM  : Compatible con Nano SIM
Interfaz UHF : Interfaz SMA
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2. Flujo de trabajo de topografia RTK

2.1 Como usar AllyPad

2.1.1 Crear/abrir un proyecto

Haga clic en Proyecto - Gestién de proyectos - Nuevo. Introduzca la
informacién relevante del proyecto y los parametros del sistema de
coordenadas. Seleccione el sistema de coordenadas y modifique el

meridiano central. Haga clic en Aceptar para crear un nuevo proyecto.

§ Coordinate System
Tyr2 s Parameters
B
r — , I = R Project Path ram Storage/AlyNavSurvey/Project
1 1 o
——e e
Project Localization ~ Calibrate Point Project Name 20240509 X
Manager
i Operator
. Q B
X )'_‘ Aa Notes
Coordinate Points Code Library Date Created
System Database Manager
t i >
Use Last Project Coordinate System ¢ O
Export Data Software About
Settings Software
Yo ® —
! P ~
\ w” s

Import Data Offset Point ~ Grid to Ground
Correction

40
|

2.1.2 Conectar al dispositivo

Haga clic en Dispositivo - Configuraciéon de comunicacién. Para la conexién
inicial, pulse el espacio en blanco debajo de Parametros del dispositivo. El
software buscara automaticamente dispositivos Bluetooth. Seleccione el

numero de serie del dispositivo RTK correcto y pulse Conectar.
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Tyr 2
— Device Manufacturer AllyNav
¥ === e 1230404843
) ; Kim ‘;?\7 Model Type RTK(RS0) ~ * EC:CH7F67:86:28
Communicatio Rover Base ConrectionType Blatosh * 121112094
i BCDES2DE:B5:80
= o) — * 1230700334
‘?, = EC:C5:7F:41:8F:56
/M = % 1422900049 £ CH7FATER 56
Static Inspection Device 08:AG:FT7:38:4D:12 * 121112095
Accuracy Information AT,
— —— * 122039316
— % BC:DE:S2DBFEET
-
Re-Positioning Device
Setti
& * LE WF-C500
: CB9ENE14:6CFB
* 1220502693
i BC.DE:52DADE2A
AUT

14:13:33:02.3E:F6

LAPTOP-OHPPYM9U

6 6

2.1.3 Configurar los modos de estacion base y movil
1. Base - modo de radio interna

Vaya al Modo Base, seleccione Radio Interna y configure la frecuencia del

canal y otros ajustes relevantes.

LAt IVIUUT > 9]
™
—
——— s
—_ m?: = Base ID:20 Diff Format:RTCM23 Channel 5
LJ)-4 / ' \ Cut-Off Angle:10  PDOP:2
& o 3 = Frequency 164 0125
omm:mcat:o QL a3e Base Startup Mode Single Point
Y & Q\b s
/ ' \ ;E Disable
Static Inspection Device
Accuracy Information
Datalink Internal Radio
— —_—
- Fur ':'° Channel:[9]449 Protocol:TrimTalk 45...
Power:Low
Re-Positioning Device
Setti
AL Ntrip Caster O
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2. Rover - modo radio

Vaya al Modo Rover, seleccione Radio Interna y configure la frecuencia del

canal y otros ajustes relevantes.

—— e Ll
L oo I

. Eiﬂ ? Cut-Off Angle:10 Diff Delay:30
) /1\ Disable PPK

Communicatio Rover Base

(g J\p Datalink Internal Radio
wr
B Channel:[9]449 Protocol: TrimTalk 45...
Static Inspection Device PPP Type AoBa
Accuracy Information
—_— Y Base Coordinates Change Alert eO
wh K?'Q
A
Re-Positioning Device
Settings

3. Rover - inicio de sesion en CORS

Vaya al modo Rover, seleccione Red de grabador de datos o Red de
receptor y, a continuacion, acceda a la configuracién del enlace de datos.

Introduzca los parametros y seleccione el punto de montaje.
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o — - —
- General Parameters -
Cut-Off Angle 5 Cut-Off Angle 5 >
Datalink Settings

Datalink Phone Internet > Datalink Phone Internet >
Connecting Mode:NTRIP Col
IP14014321242  Server Port:8002 ¥ Mountpoint WV IR
User:uhjns066 Password:****xx Uset

AFXJ

Get Mour set

RTCM32 GNSS2
Mountpoint AFXJ Mout > 4 b

RTCM32 GRC4

RX D§
* RTCM32 GRECJ2
’ Start ;‘ RTCM32 GRECJ S1
=

Auto Connect to Network O Auto Connect to Network Ol‘f
gf;iss;;dmates SN0 AHVES d) S;jeu; Get Mountpoint successfully! @

2.1.4 Configuracion de parametros

1. Localizacion

Vaya a Localizacion y pulse "Anadir". Seleccione el punto de control
introducido para las coordenadas conocidas y el punto de captura para las
coordenadas GNSS. Pulse "Calcular" para obtener los pardmetros de

transformacion.
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- . ) ; R e 15397 HRMS:0.000 VRMS:0.000
r ? ¥ Lt B:33°20'49.712'N N:-87702.679
. /N Longitude L:35%1524.039°E E:-362370.160
Project Localization ~ Calibrate Point Altitude H:54.060 Elev:32.207
Manager 15304 HRMS:0.000 VRMS:0.000
§ KriGwin Paint Coordinati v [# B33°2049672N N:-87703.757
CI— L:35°15'23.707"E E:-362378.830
3 2 Jrses) Northing H:53.816 Elev:32.056
h = Easting
Coordinate Points Code Library Elevation
System Database Manager

&

Export Data Software
Settings Software

¥ [ [

Import Data Offset Point  Grid to Ground
Correction

+

2. Calibrar punto

>
(7
)
(=
=

Calibration parameters applied to all o
projects

4

Realice la calibracion del punto si la estacién base se mueve o se apagay

reinicia.

Name oGt t Coordinat ‘c @

Name 15307
inat 4
: » L‘ Base ID 2
Northing Latitude 33°20'49712'N
Easting : Longitude 35%1524.039°E
Elevation Altitude 54.060
rinates ® [£  Known Point Coordinatt s ®
Latitude Name 15305
Longitude ) Northing -87704.442
Altitude Easting 362377934
Elevation 32.032
Use Horizontal Control d)
Adjust Time 2024-05-09 10:39:46
Use Vertical Control - @) North Offset 2046
East Offset 9203
Height Offset -100.095
Calibration parameters applied to all O
projects
Recalibrate When Base Position
Changes ()
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2.1.5 Trabajo de topografia

1. Levantamiento de inclinacion

En la interfaz de Levantamiento de Puntos, active la funcidon de
Levantamiento de Inclinacién. Siga las instrucciones para calibrar y
configurar la altura de la antena, que puede ajustarse en cualquier

momento.

Inicie el levantamiento de puntos cuando se muestre "INS Listo".

N:-3363066.398 H:101.268 N:3339772.775 H:-77.449 N:3339772.819 H:-77436
E:-4902218.943 Base distance:None  [E:7800168161 Base distance:1862.648 E:7800168.238 Base distance;1862.830
Tiit Angle:0°00'00.000" Altitude:-1.662 Tilt Angle:1°11'03.144" Altitude:13.812 Tilt Angle:2°55'07.754" Altitude:13.825

z G\

Tilt Measurement Initialization

@ Shake the receiver back and
- forth to complete initialization

RS St/ WA
@2

<®
=
53

@

e L] 2oy

=3

EHR eI I a3l e i @B £

2. Levantamiento de puntos laser

Después de encender el laser, se puede usar para el levantamiento de
puntos laser, o bien, encendiendo la cdmara para el levantamiento de
puntos laser. (Nota: Para usar la funcién de camara, se requiere una

conexién wifi del receptor).
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N:3449719.769 H:-67.354
E:624649.275 Base distance:35778.440

I, Vil e

i - 4
"

g "o B
St Lo |

Name Pt1 X Code Input

*9 " -
i oBlzle M
Name Pt1 X Code Input

Work Layer:0 > ‘G 1.8m > | Work Layer:0 > E‘ 1.8m

3. Replanteo AR (Realidad aumentada)

Después de seleccionar un punto de replanteo e ingresar a la interfaz de

replanteo, presione el botén AR para usar el replanteo AR.

Forward:5.347 Target Azmuth:302°37°24 6731
To Left:1.282 S|£e(%):a.739 To North <fmmTo West ToNorth = To East

f ToNorth s To West T Fill 2969m  4633m 0.255m | 0.00im  0.000m 0.023m
2.965m 463Im  0.261m -

Name Pt5 X Code Input ==
-

Target:Pt1 > t.:. 1.8m
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4. Replanteo laser

Después de seleccionar un punto de replanteo e ingresar a la interfaz de
replanteo, el replanteo laser también se puede realizar activando las

funciones de laser y camara.

Backward:0.010 Target Azimuth
To Right:0.049 Slope(%):34.187

1 To North = To East f Fill
0.003m 0.050m 0.017m

| =
| Y (X =
| 2 O M
@ -
Iea ﬁ
Lo B
Q -'.:\ Ready :g
.'nA et ’
PN0) l 1 J, J 2)47
e F RN Al
Name PtS X Code Input E:
Target:Pt1 " 1.8m
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2.1.6 Exportar datos

Seleccione los formatos de datos que desee exportar (se permiten varias
selecciones) como se muestra en la figura. Seleccione la ubicacion de
exportacion e introduzca el nombre del archivo deseado. Haga clic en
"Exportar" para completar la exportacién. Si selecciona varios formatos,

los archivos exportados se guardaran en una sola carpeta.

Export Path jram Storage/AllyNavSurvey/Export

File Name Project Name +

Geodetic Coordinates Format(txt)

Point Name Latitude Longitude Altitude Code

Distance Unit Meter >

Lat/Lon Format dd°mm'ss.ssss” >
Enable
Enable

Start Time

End Time
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2.2 Cémo operar el WEBUI

2.2.1 Inicio de sesion

Conecte su dispositivo a la red WiFi del receptor. Introduzca la direccion
IP (192.168.10.1) en un navegador web para acceder a la pagina de inicio

de sesion del sistema de configuraciéon web del receptor GNSS.

2.2.2 Estado del receptor

La pdgina de inicio muestra informacidn como el dispositivo, su posicidn y

su estado. La interfaz se muestra a continuacion:

Work Mode GNSS Information NetWork Setting Data Communication
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2.2.3 Modo de trabajo

Configure el modo de trabajo del receptor. Actualmente, se admiten las

configuraciones de estacién base y movil.

Estaciéon base: Modo radio

GNSS Information ion System Setting

Base

rttip M Singks Pomt Auto Start

Datalink Set | imeoal Resio

Rover: Modo radio

NetWork Setting ~

Datalink Set | interms Rack
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Rover: Modo de enlace de red

Rover

Record Raw Data | Disable

Mask Angle | 5

DataLink Set | Bultin Ketwark
Status | Enable
Nirip Mode | Ninp
P | 1152054212
Pon | 40590
Usemame | AFXI

AFXJ

Mount Boint | AFXJ el

APN Name | CMNET

Estatico

Device Position Status English
SN TA1R! Longtude * 1213070445142 HDOP 0 7 & Remain 296 G i
Autonomous %W
Fimware V2_1_0-D-20250208 Latitude - 31 1523315657 Working Mode - Rover Mode
o Phone internet

Hoght 38 1417

Web Vier 2

NetWork Sett

Work Mode

nterval | 18
Point Name 1234
Antenna Helght 1867

Measure Method |~ BOTTOM

PDOP Limit ~ 3.000¢

Mask Angle
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2.2.4 Informacion del GNSS

Esta pdgina muestra una lista de todos los satélites rastreados por el
receptor, un grafico celeste del satélite y la relacién seial-ruido de los

satélites. La lista de satélites se muestra a continuacion:

NetWork Setting Dota Communication System Setting

Latitudo - 31 1623323760 Working Mode - Rover Modk

& [+
o L #

Pagina 23



A

ALLYNAV AllyNav R90 Manual del Usuario

2.2.5 Configuracion de red

Esta pdgina establece principalmente los parametros APN.

Lafitude 3

Stats  Work Made h Net ting Data Cosnmunication System Setting

Parameter Setting

2.2.6 Comunicacion de datos

Descarga de datos estaticos del receptor

Device Position Status English

Status Work Mode SNSS information yata Co At System Setting

File

Current Path ; /sdcard/
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Si se necesitan otros enlaces de transmision de datos, se pueden

configurar en esta pagina.

Device Position Status

Work Mode GNSS Information
OCKE
Hi A 1" )6 1
HO, C EA D 1 1 P

2.2.7 Configuracion del sistema

En esta pagina se pueden realizar la configuracién y actualizacién del

sistema.

Device Position Status English

SN - T41RS3M62047749 Longstude ~ 121 3070371522 HOOP 0.7 Rem, BOM G oir

Work Mode GNSS information NetWork Setting Data Communicatian

SystemSetting

SystemUpgrade

Power
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3. Actualizacion de firmware

Si se requiere una actualizacion de firmware para el receptor, esta puede realizarse ya

sea a través de la WEBUI o utilizando un cable de datos.

4. Funciones avanzadas

Las funciones avanzadas incluyen una advertencia de desplazamiento de la estaciéon
base. Recomendamos familiarizarse con las funciones bdsicas antes de operar el

dispositivo, o bien operar el dispositivo bajo la guia de un profesional.

4.1 Advertencia de desplazamiento de la estacion base

Si la estacidn base se inclina o se mueve por impacto, AllyPad alertard al usuario
gue las coordenadas de la estacion base han cambiado. Las coordenadas que se
recopilen después de un desplazamiento de la estacion base seran inexactas.
Apague y encienda la estacidn base y corrija su posicion antes de continuar con el

trabajo.
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